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N1003
1= MOTOR
2 = CAPSTAN
3= ONIOFF
4 = ON/OFF
5= MOTOR
6= SERVOD
7=
8=
9= MEFE
10= MEFE

__Ni1002
1= MEIFE
2 = MONITOR
3= SWITCH
4= EMABLE
5= GND
6= CLOCK
7= w14V
8= DATA
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(o> 3. Steuerelektronik mit TDA 3611

Fiir die Steuerung des SCA - Lautwerks ist eina spezielle integnere
Schaltung entwickel! worden.

Der TDA 3641 ist busgesteuert iiber DATA, CLOCK und ENABLE
und nimmt byteweise Befehle des Gerdte-uC's entgegan.

Es gibt einen Stand-by Modus mit dam TDA 3611 mit nledriagem
Stromvarbrauch in einen Schlafzustand gebracht werden kann,

Dle Schaltung wird mit 14 Volt an Pin 16 versorgl. Daraus wird
intern @ing stabilislerta Spannung von 5 Volt erzeugt (STABI)

Die Monitor-Leitung aus STAB erlaubt eine Ubarwachung von
Uber- und Unterspannung sowle Ubertemperatur durch den Gerite-
uC. Die Monitor-Leftung schaltet dann aut Null, Im Normalbeirieb 1st
sie auf 5 Volt.

Start der Lautwerk-Funktion ist das Offnen des Cassettenschalters
H1300 ON/OFF.

Auf Busbefah! steuert der TDA 3611 den Capstanmator mit den
Ausgang Pin 14, den Sarvomotor mit den Ausgéingen Pin 20 und
Pin 17, tir Einzug, Ausschub, Wickelantrieb, Ropfirigerstauerung
urd den Haltamagneten {ir den Kopftrager mil den Ausgangen Pin
13 und Pin 15,

Die Spannung fur den Sarvomotor kann mit beiden Polaritdten
angelegt werden. AuBerdem gibt es fiir den Servomotor Hochstram
- und Niedriegstrombetrieb. Niedriegspannungsbetrieb urid den
gerage!ten Betrleb tir konstantes Wickeldrehmaoment.

Bei laufendam Servomotor werdan im TDA 3611 aus dan
Kommutierungsimpulsen aut der Matorlettung mit Hilfe des IMPULS
SHAPER Bandlauf - Kontrollimpulse erzeugt.

Sie werden lber die CLOCK - Leitung vom Gerte - pC fiir die
Bandlaufiberwachung abgefragt.

Fir gen Wickalantrieb bei PLAY besitzt dar TDA 3611 einen
sinstellparen Stromregler (CURRENT LIMITER).

Mit einem Einstaliragler auf der Steuerplatte kann das Autwickel-
drahmomaent im PLAY Modus prazise aut den Sollwert eingestelit
werden.

Aus dem Zusammenspiel der Funktionen:
Position das Schatiers SW!TCH. Bandiaufimpuise, Uberwachung
der Freguanz. und der daraus gbgeleiteten Bussteueryng, sowie mit

speziall gesandeten Busbetehlen wird Einzug, PLAY. Autareverss,
SV, SA, sowie CPS und BLS vom Gerate;C gesteuert.

Eine Option ist dar Flhlerschalter fir die Bandsarte ME / FE.

@8 3. Control circuitry with TDA 3611

A special Integrated circuit was designed to control the SCA
cassette mechanism,

The TDA 3611 is bus-controiled via DATA, CLOCK and ENABLE
and accapts bytewiss the commands from the car radio microproc-
8507

A standby sleep mode can be enabled for the TDA 3511 reducing
the power consumption to a low ievel.

The circuit Is powared with 14 voits at pin 16, which 1s Internally
converted into a stabilised voltage of 5 V [STABI).

The STABI monitoring line makes it possible to monitor over-/
undervoitages and ovartamperatures via the car radio microproces-
sor. In such events, the monitoring line switches to zera, while
operating with 5 volts in normal modae.

The mechanism funetion is started by cpening the cassette switch
H1300 ON/OFF.

Upon bus command, the TDA 3611 controls the capstan motar with
oulpit pin 14, the servo-motor with output pins 20 and 17, insertion
and ejection, reel drive, audio head carrier control and holding
magnet with output pins 13 and 15,

The servo-motor can be powered with beth polarities and lealures a
high-current and low-current mode, a low-veltage mede and a
ciose-loop control mode for a constant reel torqua.

When the servo-motor is running. the TDA 3611 generates tape
transport control pulses from the cammutation pulses on the motor
line with the heip of the IMPULSE SHAPER.

The control puises are inquired via the CLOCK line of the car radio
microprocassor In order to manitor the lape transport.

The TDA 3611 is equipped with an adjustable {CURRENT
LIMITER]} for driving the real in PLAY mode.

lUsing the contral element on the control board it is possible 1o
precisely adjust tha reel torgue to the nominal value in PLAY mode.

The interrelation of the functions:

SWITCH position. tape transpor. pulses. frequency maenitoring. the
resulting bus contrel and with spacially transmitted bus commargs.
the car radio microprocessor is capable to control the following
functions: cassette ingartion, PLAY, autoreverse, FF, FR. CPS and
BL5.

The sensor switch for the identitication of ME / FE tapes 1s optional.





