Сборка, проверка и прошивка блока электроники принтера MC7
(Mega 2560 + RAMPS 1.4 + DRV8825)

Установить оболочку Arduino с сайта www.arduino.cc
Версия нужная 1.6.7
Запустить оболочку и загрузить файл RAMPS_Test.ino (Файл – Открыть) с прошивкой для проверки RAMPS:
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Установить в разделе «Инструменты» плату “Mega or Mega2560”

[image: image2.jpg]RAMPS_Test

#aetine
#aetine
#aerine

#aerine
#aerine
#aerine

#aetine
#aetine
#aerine

#aetine
#aecine
#aetine

#aetine
#aetine
#aerine

_step A0
x_dir AL
x_en 38

y_step A6
y_dir A7
y_en &2

2_step 46
= dir 48
zen A8

oin Mpasca Grors | Wcrperms Morous

AsTonopHaTPOSaHE
Apewposars creTd

VErpaBH T KOAMpOBKY W riepesarpysnTe
Morwirop opra

ceieT

Cri4shift+M

07T N0 MocneAveaTebHoNY coeaveno CtrkShit+L

WIFILO! Firmware Updater

Mpoueccop: "ATmega2560 (Mega 2560)
lopr
Get Board Info

Mporpanarop: "AYRISP mI"
Sanvcars Jarpyati

e0_step 26
e air 28
e0en 24

b8 8
b9 5
D10 10

void setup() {

7%

pinMode (x_step, OUTPUT) ;
pinliode x_dix, OUTPUT);
pinliode {x_en, OUTEUT);
aigitalirite (x_en, 100);
digitalirite (x_dir, HIGH):

"y
pinliade (y_step, DUTPUT) ;
pinMode {y_dir, OUTPUT);
pinliode {y_en, OUTFUT) ;
digitalirite(y_en, 100);
digitalirite(y_dir, HIGH):

vz
pinliode (z_step, OUTPUT) ;
pinliode (z_dir, OUTPUT);
pintiode (z_en, OUTEUT) ;
digitalirite(z_en, 100);
digitalirite(z_dir, HIGH):

// E0
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Убедиться, что в этом же разделе в качестве процессора установлен ATmega2560
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void setup() {
7%
pinMode (x_step, OUTPUT) ;
pinliode x_dix, OUTPUT);
pinliode {x_en, OUTEUT) ;
digitalirite (x_en, 100);
digitalirite (x_dir, HIGH):

"y
pinliode (y_step, OUTPUT) ;
pinMiode {y_dix, OUTEUT);
pinliode {y_en, OUTEUT) ;
digitalirite(y_en, 100);
digitalirice(y_dir, HIGH);

vz
pinliods (z_step, OUTEUT) ;
pinliode {z_dix, OUTPUT) ;
pinMode {z_en, OUTEUT) ;
digitalirite(z_en, 100);
digitalirite(z_dir, HIGH):

// E0
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Установить корректный COM-порт. Номер порта можно определить подсоединяя и отсоединяя плату Mega2560 от компьютера и наблюдая в «Панели управления» компьютера, какой порт появляется и исчезает.
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#define z_step 46
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#define e0_step 26
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void setup() {
7%
pinMode (x_step, OUTPUT) ;
pinliode x_dix, OUTPUT);
pinliode {x_en, OUTEUT) ;
digitalirite (x_en, 100);
digitalirite (x_dir, HIGH):

"y
pinliode (y_step, OUTPUT) ;
pinMiode {y_dix, OUTEUT);
pinliode {y_en, OUTEUT) ;
digitalirite(y_en, 100);
digitalirice(y_dir, HIGH);

vz
pinliods (z_step, OUTEUT) ;
pinliode {z_dix, OUTPUT) ;
pinMode {z_en, OUTEUT) ;
digitalirite(z_en, 100);
digitalirite(z_dir, HIGH):

// E0





Окончательно подсоединить плату Mega2560 к компьютеру.
Нажать на кнопку со стрелкой вправо, начнется компиляция и загрузка.
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void setup() {
7%
pinMode (x_step, OUTEUT) ;
pinliode {x_dix, OUTPUT);
pinliode {x_en, OUTPUT) ;
digitalirice (x_en, 10V);
digitalirice (x_dir, HIGH):

"y
pinliade (y_step, DUTPUT) ;
pinMode {y_dix, OUTPUT) ;
pinliode {y_en, OUTPUT) ;
digitalirite(y_en, 100);
digitalirite(y_dir, HIGH);

ez
pinliode {z_step, OUTEUT) ;
pinMiode {z_dix, OUTPUT);
pinliode (z_en, OUTPUT) ;
digitalirite(z_en, 100);
digitalirite(z_dir, HIGH):

// E0
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По завершению загрузки внизу оболочки появится надпись «Загрузка завершена»
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void sevup() {
7%
pinMode (x_step, OUTEUT) ;
pinliode {x_dix, OUTPUT);
pinliode {x_en, OUTPUT) ;
digitalirice (x_en, 10V);
digitalirice (x_dir, HIGH):

"y
pinliade (y_step, DUTPUT) ;
pinMode {y_dix, OUTPUT) ;
pinliode {y_en, OUTPUT) ;
digitalirite(y_en, 100);
digitalirite(y_dir, HIGH);

"
| pintode (z_step, ouTPUT);
piniode (z_dix, OUTPUT);
pinlode (z_en, OUTPUT) ;
digitalirite(z_en, L0V);
digitalirite(z_dir, HIGH) ;
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Отсоединить плату Mega2560 от компьютера.
Собрать блок электроники:
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На плату RAMPS установить 4 перемычки:
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На плату RAMPS установить 4 модуля DRV8825 в соответствии с рисунком, подстроечные резисторы должны быть ориентированы влево согласно рисунку:
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Установить плату RAMPS на плату Mega2560. Платы должны быть выровнены по длине:
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Подать питание 12 В на разъем RAMPS. Подсоединить разъем шагового двигателя поочередно к четырем разъемам на плате RAMPS согласно рисункам. Вал двигателя должен вращаться примерно на четверть оборота попеременно по часовой стрелке / против часовой стрелки. Также должны мигать два красных светодиода в верхнем левом углу платы RAMPS.
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После проверки загрузить в оболочку Ардуино файл финальной прошивки принтера MC7 и прошить плату Mega2560.
Файл финальной прошивки отправляю 
Y:\WORKGRP\KIT\ПАПКИ СОТРУДНИКОВ\3D\MC7\Передача дел по 3D\Сотников\MC7_производство\ТЗ на производство и доработку
Для установки прошивки нужна доп библиотека. Находится в той же папке.

Калибровка драйверов DRV8825

Задача:

Выставить выходной ток драйвера на 1,5 А

1) Вытащить из принтера комплект электроники в сборе

2) Подключить питание к плате согласно рисунку:
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3) Выставить напряжение на всех драйверах  0,75 (+- 0,2) V
Как показано на рисунках: [image: image16.jpg]






     +


12В


      -








